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1.
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FLEXI soft
CPUD

Seznam materialu

2

SICK

Sensor Intelligence.
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I5 16 I7 18

Q1 Q2 Q3 04

Ks Nazev

1 CPUO

1 MPLO

1 XTIO

1 Jednokanalovy NC /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Zamek / Dvoukanalovy

1 Motorovy stykac /
Jednokanalovy

1 Svétlo / Jednokanalovy

1 Svétlo / Jednokanalovy

1 Dvoukanalovy NC /
Dvoukanélovy

1 XTIO

1 Jednokanalovy NO /

Jednokanalovy

I5 16 I7 18

Q1 G2 3 04

Jmenovka

CPUO[0]
Pamétovy modul
XTIO[1]

I5 16 I7 18

Q1 G2 3 04

388 88nn 60n0

]

6 7 I8

Q1 G2 3 a4

Objednaci cislo

1043783
1043700
1044125

(7)_nouzovy stop ze

stroje XTIO[1].I7

(8)_pomocny signal_stav

PLC.XTIO[1].I8

Zamek.XTIO[1].Q1/1314

(61)_Motor

Hydraulika.XTIO[1].Q2
(62)_Lamp_signal stavu
PLC do stroje.XTIO[1].Q3

(63)_signalizace
reset.XTIO[1].Q4

(1,2)_konc. polohy.XTIO

1112
XTIO[2]

1044125

(9)_povoleni otevreni

dveri.XTIO[2].11

I5 16 I7 18

Q1 G2 3 04

Interni
cisli
polozky

Popis

SICK CPUO modul
Pamétovy modul Flexi Soft
SICK XTIO vstupu/
vystupu rozsifovaci modul

SICK XTIO vstupu/
vystupu rozsifovaci modul
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Ks Nazev

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Ventil / Jednokanalovy

1 Ventil / Jednokanalovy

1 Ventil / Jednokanalovy

1 Ventil / Jednokanalovy

1 Dvoukanalovy NC /
Dvoukanalovy

1 XTIO

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Motorovy stykac /
Jednokanalovy

1 Motorovy stykac /
Jednokanalovy

1 Motorovy stykac /
Dvoukanalovy

1 XTIO

1 Reset / Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Jednokanalovy NO /
Jednokanalovy

1 Motorovy stykac /
Jednokanalovy

1 Motorovy stykac /
Jednokanalovy

1 Svétlo / Jednokanalovy

1 Svétlo / Jednokanalovy

1 XTIO

Jmenovka

(10)_modul krytovani
aktivovan.XTIO[2].12
(13)_vysunuti

plosiny. XTIO[2].15
(14)_zasunuti

plosiny. XTIO[2].16
(15)_Jistice ploSiny
OK.XTIO[2].17
(16)_Kryt motoru
plosiny.XTIO[2].18
(64)_hydraulika ventil
nahoru.XTIO[2].Q1
(65)_Hydraulika ventil
nahoru-pomale.XTIO
[2].Q2

(66)_hydraulika ventil
dolu.XTIO[2].Q3
(67)_hydraulika ventil
dolu-pomalu.XTIO[2].Q4
(11,12)_bezp. skener
S200 sick.XTIO[2].1314
XTIO[3] 1044125

(19)_Plosina nahofe.XTIO
[31.13

(20)_Plosina dole .XTIO
[3].14

(21)_Plosina

zasunuta .XTIO[3].15
(22)_Plosina
vysunuta.XTIO[3].16
(23)_plosina dolu.XTIO
[31.17

(24)_plosina nahoru.XTIO
[3].18

70_reverzace leva.XTIO
[3].Q3

(71)_reverzace
prava.XTIO[3].Q4
(68,69)_Motor
plosina.XTIO[3].Q1Q2
XTIO[4] 1044125

(25)_Reset.XTIO[4].11
(26)_hladina
agregatu.XTIO[4].12
(27)_otevieni vstupnich
dvefi.XTIO[4].13
(28)_otevieni dveri
obsluhy. XTIO[4].14
(29)_dvere ploSiny mozno
oteviit.XTIO[4].15
(30)_vstupni dvefe ploSiny
mozno otevfit.XTIO[4].16
(31)_vysuv ploSiny
povolen.XTIO[4].17
(32)_tlak agregatu.XTIO
[41.18

(72)_B1.XTIO[4].Q1

(73)_B2.XTIO[4].Q2

(74)_hazardni stav.XTIO

[4].Q3

(75)_signalizace
zasunuto.XTIO[4].Q4

XTIO[5] 1044125

Objednaci cislo

Interni
cisli
polozky

SICK

Sensor Intelligence.

Popis

SICK XTIO vstupu/
vystupu rozsifovaci modul

SICK XTIO vstupu/
vystupu rozsifovaci modul

SICK XTIO vstupu/
vystupu rozsifovaci modul
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Ks Nazev Jmenovka Objednaci ¢islo Popis
1 Jednokanalovy NO / (35)_pomocny kabina
Jednokanalovy dole.XTIO[5].13
1 Zamek / Dvoukanalovy Zamek.XTIO[5].Q1/1112
1 Svétlo / Jednokanalovy  (77)_SIGNAL OVLADANI
DVERI VSTUP.XTIO
[6].Q2
1 Svétlo / Jednokanalovy  (78)_jistice OK.XTIO
[6].Q3
1 Svétlo / Jednokanalovy  (79)_Ovladani dvefi
obsluha.XTIO[5].Q4
1 XTIO XTIO[6] 1044125 SICK XTIO vstupu/
vystupu rozsifovaci modul
1 Svétlo / Jednokanalovy  (80)_Lamp_signalizace
dveri ok.XTI10O[6].Q1
1 Svétlo / Jednokanalovy  (81)_Lamp_signalizace
dvere obsluhy ok.XTIO
[6].Q2
1 Svétlo / Jednokanalovy  (82)_signalizace
scaner.XTIO[6].Q3
1 Svétlo / Jednokanalovy  (83)_Lamp_bezp. kontakt
plosina.XTIO[6].Q4
1 4RO 4RO 6026143 SICK reléovy modul 4RO

2. Diagnostika

Z&dna historie chyb neni k dispozici.

3. Konfigurace

3.1. Nainstalované komponenty software

Zéakladni komponenty (stanice) 1.3.0.117
Software component for GCC1 Network Modules 1.3.0.115
Komponenta software pro 2RO reléovy modul 1.3.0.117
Softwarovy prvek pro 4RO modul 1.3.0.117
Komponent software pro GCAN komunikaéni branu 1.3.0.117
Komponent software pro GENT komunikaéni branu 1.3.0.117
Komponent software pro GETC komunikaéni branu 1.3.0.117
Komponent software pro GMOD komunikaéni branu. 1.3.0.117
Komponent software pro GPNT komunikaéni branu. 1.3.0.117
Komponent software pro GPRO komunikaéni branu. 1.3.0.117
Komponenta software pro MOC3SA modul 1.3.0.117
Komponenta software pro UE10 reléovy modul 1.3.0.117
Komponenta software pro UE12 reléovy modul 1.3.0.117
Komponenta software pro rozsifovaci modul XTDI 1.3.0.117
Komponenta software pro rozsifovaci modul XTIO 1.3.0.117
Komponenty software pro hlavni jednotky CPUO a CPU1 1.3.0.117

3.2. Obecna informace

Uzivatelska skupina Operator
Jméno aplikace SICK CPUO hlavni jednotka
Popis apliakce
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Celkovy kontrolni soucet (CRC)
Stav konfigurace
Datum konfigurace

@ a a a a

Qveéreno
3.1.2011 10:19

a a

: .
|a1 Az | X1 X2 A1 AZ| [ (X1 X2 A1 AZ| [ (X1 X2 A1 A2| | [KL %2 A1 AZ| | (X1 %2 A1 A2 | |XL X2 A1l A2| | [13 23 33 43]
] IEE|pERE|RERE DO EERE (fevvEw
oz 13 4 o1z 13 14 o2 13 4 oz 13 14 o2 13 14 1oz 13 14
SICK s | s SICK | . SIC e s SIC ws SICK | s SICK | .. SICK
[ ]
o ;
FLEXI soft FLEX] soft FLEXI soft. FLEXI soft FLEX] soft FLEXI soft FLEXI soft o el
CPUO XTIO XTIO XTIO XTIO XTIO XTIO ] i:i—:‘
UE410-4R0
gEEE|EEEE (EEEE(EERER |BEEGN |BEREB
15 16 17 18 15 16 17 18 15 16 17 18 15 16 17 18 15 16 17 18 15 16 17 18
Illll[llll[llll[llll[llll[llllmv:»eam
Q1 02 93 Q4 Q1 Q2 Q3 Q4 Q1 Q2 Q3 Q4 Q1 Q2 Q3 Q4 Q1 Q2 Q3 Q4 01 Q2 93 Q4l |14 24 34 w4
I5 16 7 I8 I5 16 I7 18 15 16 I7 18 I5 16 I7 18 I5 16 I7 18
=2Ee 00600
-:'1 Q2 Q34 | Q¢ Q4 |« Q102 Q3 Q4 l:'I Q2 Q304 | Q1Q2 Q304 | 14 24 34 44
EBENE Eara 00606
Modul Kéd typu Krok Adresa
CPUO FX3-CPU000000 V 1.xx 0
XTIO FX3-XT1084002 V 1.xx 1
XTIO FX3-XT1084002 V 1.xx 2
XTIO FX3-XT1084002 V 1.xx 3
XTIO FX3-XT1084002 V 1.xx 4
XTIO FX3-XT1084002 V 1.xx 5
XTIO FX3-XT1084002 V 1.xx 6
4RO FX3-4RO00000 -
3.3.1. CPUO - Obecné informace
Kéd typu Sériové cislo Verze Verze Verze/Krok  Vyuziti paméti Adresa
software hardware (Ul/Logika)
FX3-CPUO00000 1042 0139 V1.11.0 0.00 1.2.0.70 V 1.xx 10,18% /38,95% O
FX3-MPL000001 1039 0409 - - 1.2.0.70 - -
3.3.2. CPU logika
Pouzito
Funkéni bloky 103
Doba zpracovani (ms) 8
3.3.21. pohon plosSiny
Cislo Jméno  Vstup Vystup Nastaveni
0 Negace 1.0 (22)_PloSina vysunuta.XTIO[3].16 0.0 POB 61.Input 0
13 Vétveni 1:N 1.0 (16)_Kryt motoru plosiny.XTIO[2].18 ©.0 POB 61.Input 4
0.1 POB 63.Input 3
16 Vétveni 1:N 1.0 (21)_PloSina zasunuta .XTIO[3].15 0.0 POB 63.Input 1
0.1 POB 17.Input 0
17 Negace 1.0 POB 16.0utput 1 0.0 (75)_signalizace zasunuto.XTIO
[4].Q4
34 Vétveni 1:N 1.0 POB 33.Output 0

0.0 POB 61.Input 3
0.1 POB 63.Input 2

SICK

Sensor Intelligence.
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Cislo Jméno

52

53

54

55

56
57

58

59

60

61

62

63

64

65

66

Vétveni 1:N

Vétveni 1:N
Vétveni 1:N
AND

Negace
Vétveni 1:N

AND
AND
Vétveni 1:N

AND

Vétveni 1:N

AND

OR

Casovad
zpozdéné
sepnuti
Casovad
zpozdéné
sepnuti

Vstup

Vystup

1.0 (10)_modul krytovani aktivovan.XTIO O.0 POB 61.Input 5

[21.12

1.0 (14)_zasunuti plosiny.XTIO[2].16

1.0 (13)_vysunuti plosiny.XTIO[2].15

1.0 POB 54.0utput 1
1.1 POB 53.0Output 0
1.0 POB 55.0utput 0
1.0 POB 56.0utput 0

1.0 POB 54.0utput 0
1.1 POB 57.0utput 0
1.0 POB 57.0utput 1
1.1 POB 53.0Output 1
1.0 POB 58.0utput 0

1.0 POB 0.Output 0

1.1 (31)_vysuv ploSiny povolen.XTIO

[41.17

1.2 POB 60.0utput 0
1.3 POB 34.0utput 0
1.4 POB 13.0utput 0
1.5 POB 52.0utput 0
1.0 POB 59.0utput 0

1.0 POB 62.0utput 1
1.1 POB 16.0utput 0
1.2 POB 34.0utput 1
1.3 POB 13.Output 1
1.4 POB 52.0utput 1
1.0 POB 61.0utput 0

1.1 POB 63.0utput 0
1.0 POB 60.0Output 1

1.0 POB 62.0utput 0

0.1 POB 63.Input 4
0.0 POB 55.Input 1
0.1 POB 59.Input 1
0.0 POB 58.Input 0
0.1 POB 55.Input 0
0.0 POB 56.Input 0

0.0 POB 57.Input 0
0.0 POB 58.Input 1
0.1 POB 59.Input 0
0.0 POB 60.Input 0

0.0 POB 62.Input 0

0.0 POB 61.Input 2
0.1 POB 65.Input 0
0.0 POB 64.Input 0

0.0 POB 66.Input 0
0.1 POB 63.Input 0
0.0 POB 64.Input 1

0.0 (68,69)_Motor ploSina.XTIO

[31.Q1Q2

0.0 70_reverzace leva.XTIO[3].Q3

0.0 (71)_reverzace prava.XTIO[3].Q4 Doba zpozdéni: 200 ms

Nastaveni

Doba zpozdéni: 100 ms

SICK

Sensor Intelligence.

Strana 8



Navrhovy software Flexi Soft 3.1.2011 10:44:04

Flogin vysundta
sadp

SICK

Sensor Intelligence.

- (22)_Plodina vysunuta B o o {4 sl (55,69) Motor poSinaX s
> > £> —
msnw plosiny povolen ze stroje ) = DG
== (31)_wjsuv plosiny povol B
e (13)_vysunut plosing KT | s j 8 e 8 |
=& © REE
E | | 65 | 70_teverzace leva XTIO L
Yr
e (10)_mocul krytovdni sk & | =
ool krytawéni uzavren ‘E
L= 3 = %6 5 & 6 "
| :@' _., E
o ‘
- () zasuntipiosiny X g B ] _— L = % = = [ | (7). reserzae prava L
£ a3 NS Yr
Ploging zasunuta 1
. (21)_Plodina zasunuta S T
RS
[ — i | (75)_sienalizace zasunu_\/
P
£
ggé;vmwu plosiny ‘
\
e (16)_Kryt motoru plosiny i | 1
£
3.3.2.2. TOTAL STOP
Cislo Jméno Vstup Vystup Nastaveni
29 Vétveni 1:N 1.0 (7)_nouzovy stop ze stroje.XTIO[1].I7 O.0 POB 30.Input 0
3 0.1 POB 33.Input 1
30 Casovac 1.0 POB 29.0utput 0 0.0 POB 31.Input 0 Doba zpozdéni: 200 ms
zpozdéné
sepnuti
31 Detekce 1.0 POB 30.0Output 0 0.0 POB 32.Input 0 Detekce hrany: pozitivni
hrany
32 Casovad 1.0 POB 31.0Output 0 0.0 POB 33.Input 0 Doba zpozdéni: 200 ms
zpozdéné
vypnuti
33 Reset 1.0 POB 32.0utput 0 0.0 POB 34.Input 0 Min. doba pulsu resetu: 100 ms

1.1 POB 29.0utput 1

0.0 POB 35.Input 0
0.1 Nepfipojen
0.2 Nepfipojen

e 1 S
- (T  stop ze stra ] s B
£ @
®n
3.3.23. podminky pohyb vytahu
Cislo Jméno Vstup Vystup
1 Negace 1.0 (19)_PloSina nahote.XTIO[3].13 0.0 POB 90.Input 2

TOTAL STOP abvod

Bl TOTAL STOP o

Nastaveni
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Ci
8

9
24
35
49

67
81

82
83
84
85

86
87

88
89

90

98

slo Jméno
Vétveni 1:N

Negace
Negace
Vétveni 1:N
Vétveni 1:N

Negace
Vétveni 1:N

Negace
Casovad
zpozdéné
sepnuti
Vétveni 1:N
AND

Negace
Vétveni 1:N

AND
AND

AND

AND

Vstup
.0 (20)_Plo$ina dole .XTIO[3].14

1.0 POB 8.0utput 1
1.0 (21)_PloSina zasunuta .XTIO[3].15
1.0 POB 33.0Output 0

1.0 (23)_ploSina dolu.XTIO[3].17

1.0 POB 10.Output 0
1.0 POB 80.0Output 0

1.0 POB 81.0Output 1
1.0 (24)_ploSina nahoru.XTIO[3].18

1.0 POB 83.0utput 0

1.0 POB 84.0utput 1
1.1 POB 49.0utput 0
1.0 POB 85.0utput 0
1.0 POB 86.0utput 0

1.0 POB 84.0utput 0

1.1 POB 87.0utput 0

1.0 POB 87.0utput 1

1.1 POB 49.0utput 1

1.0 (1,2)_konc. polohy.XTIO[1].1112
1.1 (26)_hladina agregatu.XTIO[4].12
1.2 POB 1.0utput 0

1.3 POB 88.0utput 0

1.4 POB 35.0utput 0

1.5 (10)_modul krytovani aktivovan.XTIO

[2].12

1.6 POB 67.0utput 0
1.0 POB 9.0utput 0
1.1 POB 89.0utput 0
1.2 POB 35.0utput 1

1.3 (10)_modul krytovani aktivovan.XTIO

[2].12
1.4 POB 81.0utput 0
1.5 POB 24.0utput 0

Vystup

0.0 POB 38.Input 0
0.1 POB 9.Input 0
0.0 POB 98.Input 0
0.0 POB 98.Input 5
0.0 POB 90.Input 4
0.1 POB 98.Input 2
0.0 POB 85.Input 1
0.1 POB 89.Input 1
0.0 POB 90.Input 6
0.0 POB 98.Input 4
0.1 POB 82.Input 0

0.0 (82)_signalizace scaner.XTIO[6].Q3

0.0 POB 84.Input 0

0.0 POB 88.Input 0
0.1 POB 85.Input 0
0.0 POB 86.Input 0

0.0 POB 87.Input 0
0.0 POB 88.Input 1
0.1 POB 89.Input 0
0.0 POB 90.Input 3
0.0 POB 98.Input 1

0.0 POB 91.Input 0

0.0 POB 99.Input 0

Nastaveni

Doba zpozdéni: 500 ms

SICK

Sensor Intelligence.
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Bezp. koncové poloha
saip

S (1, 2]_kone. polehy X 10 5

| (82)_signalizace scansr. \J

Nastaveni

Doba zpozdéni: 350 ms

Doba zpozdéni: 0 ms

Doba zpozdéni: 200 ms

Doba zpozdéni: 700 ms

poloha : :®'
wytahu NAHORE S05P )
- (19) Ploina nahofe 11 & 1 —=
o
selona it o (100 modul krytovan ak i
- (20)_Ploding dole XTIOLSH |8 | plosing dole d
-E 9 1 as
B 5
@ or gﬁdpma agregatu ﬂ
—=l
o (26)_hiadina agragatu X B
- (24)_plotina nahoruxTl - Lafe% | =
oEE -
=
1 & ; = ] » el & ; D
Ovlédéni plosiny :@. P _E
=
- (29) plodina douxTio[#——=(  # ﬂ—|—.
aF J —‘ LJ o
- . ®
ggé;aeénusln( skener |
A il M
CENTRAL STOP E .., z\zgg\ta;\lzace shener
e e ¥ -., ; -
| -
- (21)_Plodina zasunta . & S—
3.3.24. Pohon vytahu
Cislo Jméno Vstup Vystup
18 Negace 1.0 (11,12)_bezp. skener S200 sick.XTIO 0.0 POB 19.Input 0
[2].1314
19 OR 1.0 POB 18.0utput 0 0.0 POB 20.Input 0
1.1 (20)_PloSina dole .XTIO[3].14
20 Negace 1.0 POB 19.0utput 0 0.0 POB 102.Input 1
21 Negace 1.0 (1,2)_konc. polohy.XTIO[1].1112 0.0 POB 22.Input 0
22 OR 1.0 POB 21.Output 0 0.0 POB 23.Input 0
1.1 (19)_PloSina nahote.XTIO[3].13
23 Negace 1.0 POB 22.0utput 0 0.0 POB 50.Input 0
50 Vétveni 1:N 1.0 POB 23.Output 0 0.0 POB 96.Input 1
0.1 POB 51.Input 0
51 Casovaé 1.0 POB 50.0Output 1 0.0 POB 97.Input 1
zpozdéné
vypnuti
91 Vétveni 1:N 1.0 POB 90.Output 0 0.0 POB 92.Input 0
0.1 POB 95.Input 0
92 Casovaé 1.0 POB 91.0utput 0 0.0 POB 93.Input 0
zpozdéné
sepnuti
93 Vétveni 1:N 1.0 POB 92.Output 0 0.0 (64)_hydraulika ventil nahoru.XTIO
[2].Q1
0.1 POB 94.Input 0
94 Casovaé 1.0 POB 93.0Output 1 0.0 POB 96.Input 0
zpozdéné
vypnuti
95 Casovad 1.0 POB 91.0Output 1 0.0 POB 97.Input 0
zpozdéné
vypnuti
96 AND 1.0 POB 94.Output 0 0.0 (65)_Hydraulika ventil nahoru-

pomale.XTIO[2].Q2

SICK

Sensor Intelligence.
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Cislo Jméno
97  AND
99 Vétveni 1:N

Casovad
zpozdéné
vypnuti
Casovad
zpozdéné
sepnuti
AND

100

101

102

Signdl stavu ovIEdant
- ploSina smér nahoru

Vstup Nastaveni
1.1 POB 50.0utput 0
1.0 POB 95.0utput 0
1.1 POB 51.0utput 0

1.0 POB 98.0utput 0

Vystup
0.0 (61)_Motor Hydraulika.XTIO[1].Q2

0.0 POB 101.Input 0
0.1 POB 100.Input 0
0.0 POB 102.Input 0

1.0 POB 99.0utput 1 Doba zpozdéni: 700 ms

1.0 POB 99.0utput 0 0.0 (66)_hydraulika ventil dolu.XTIO Doba zpozdéni: 0 ms

[2].Q3
1.0 POB 100.Output 0 0.0 (67)_hydraulika ventil dolu-
pomalu.XTIO[2].Q4
1.1 POB 20.0Output 0

,
£, sig plazina nahoru ¢

signdl stavu ovidsnt
- plagina smér dolu

£, sig. pivsina dolu .

bezpeinostni skener
s200
sage

o (11,12)_bezn. skener 528 B
P
poloha wtahu
DOLE S@6P
T [ ™

1 at . az ( a3 | (64)_hydraulika verti na -+
94 o | (65)_Hycraulka vertiin o

I . —s

| oviadac signal vertils
hydroagregstu
—

2 5 \ ] ¢ { (61)_Motor Hydrauiiva (o

= 01 ¢ =

p— r_,—< <3

51 (86)_hydrauiika vertil do <1

J—Lﬂ 100 y { m ¢ | (67)_hydrauiica vertildo <<
oviadaci signél vertil
losina dolu

£=4 -

Bezp. koncové poloha
Q1P

poioha
witahu NAHORE SQSP

= (1,2)_konc. polohy TIO & T
-
o e [ w
S e -

. (18)_Ploina nahofe XTI &

s f
-}

3.3.2.5. zamky
Cislo Jméno Vstup Vystup Nastaveni
2 Casovad 1.0 (27)_otevreni vstupnich dvefi.XTIO 0.0 POB 45.Input 1 Doba zpozdéni: 5000 ms
zpozdéné  [4].13
vypnuti
3 Vétveni 1:N 1.0 (3,4)_Interlock Safety Switch_vstupni O.1 (80)_Lamp_signalizace dveri
dvefe. XTIO[1].1314 ok.XTI0[6].Q1
0.2 POB 6.Input 0
4 Vétveni 1:N 1.0 (33,34)_Interlock Safety 0.1 (81)_Lamp_signalizace dvere
Switch_dvere obsluha.XTIO[5].1112 obsluhy ok.XTIO[6].Q2
0.2 POB 6.Input 1
5 Casovad 1.0 (28)_otevreni dveri obsluhy.XTIO 0.0 POB 42.Input 1 Doba zpozdéni: 5000 ms
zpozdéné  [4].14
vypnuti
6 AND 1.0 POB 3.Output 2 0.0 POB 7.Input 0
1.1 POB 4.0utput 2
7 Vétveni 1:N 1.0 POB 6.0utput 0 0.0 (72)_B1.XTIO[4].Q1
0.1 (73)_B2.XTIO[4].Q2
25 Negace 1.0 (7)_nouzovy stop ze stroje.XTIO[1].I7 O.0 POB 26.Input 0

26 Vétveni 1:N

36 OR

1.0 POB 25.0utput 0 0.0 POB 36.Input 1
0.1 POB 37.Input 1
1.0 (30)_vstupni dvefe ploSiny mozno  O.0 POB 43.Input 1
oteviit. XTIO[4].16

1.1 POB 26.0utput 0

SICK

Sensor Intelligence.
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Cislo Jméno Vstup Vystup Nastaveni
37 OR 1.0 (29)_dvefe plosiny mozno 0.0 POB 40.Input 1

oteviit.XTIO[4].15

1.1 POB 26.0utput 1

38 Vétveni 1:N 1.0 POB 8.0Output 0 0.0 POB 39.Input 1
0.1 POB 43.Input 0
39 OR 1.0 (35)_pomocny kabina dole.XTIO[5].13 0.0 POB 40.Input 0
1.1 POB 38.0utput 0
40 AND 1.0 POB 39.0utput 0 0.0 POB 41.Input 0
1.1 POB 37.0utput 0
41 Vétveni 1:N 1.0 POB 40.Output 0 0.0 (79)_Ovladani dvefi obsluha.XTIO
[6].Q4
0.1 POB 42.Input 0
42 AND 1.0 POB 41.0utput 1 0.0 (76)_Interlock with Locking.XTIO
[5].Q1
1.1 POB 5.0utput 0
43 AND 1.0 POB 38.0utput 1 0.0 POB 44.Input 0
1.1 POB 36.0utput 0
44 Vétveni 1:N 1.0 POB 43.0Output 0 0.0 (77)_SIGNAL OVLADANI DVERI

VSTUP.XTIO[5].Q2
0.1 POB 45.Input 0
45 AND 1.0 POB 44.0utput 1 0.0 (60)_Interlock with Locking_vstupni
dvefe. XTIO[1].Q1
1.1 POB 2.0utput 0

(34 Inlerlock Sately S B 3 ¢ | VSTUPMI DVERE 28V ) signalizace

Bezpeénostni zémek vslup. _E
S ¢ | (80) Lamp_signaizace

Oulddae ivky hezp. e
o

== (72) B XTIO4] 0t =)

- (35)_pomocny kakinad B | & Bl (731 B2 XTI0[491 92 =]
©
#, plosin dole o | = |
Hlﬂ % R T B = (77)_SIGNAL OVLADA &
@ N
e (30)_vstupni dvefe plodi = |
E=g
S |
— s @ p— s (60 bierock wihLook ]
£& 3 Elekiro zémek - vstupri
e (27)_ctevieni vstupnich = 2 n ) dveie
B
P (3334)_Interlock Safety & { a . s DVERE OBSLUHY Zay £
Bezpetnostni zémek uiv.
gl E j (81)_Lomp_signalizsce )
LED signaizace
- (29)_svefe ploginy moin i e { a ¢ ] ¢ | (75)_Oviadéni dvefi obsl @
Oveic plosin moino e - © < -E Elektra zémek - dvere
- —= = chalbha
1 a =1 (76)_iterlock with Locki (3}
£e
e (25)_otevieni dveri obsl = s 1
1}
& () nourovistopze stog——s( =l B rf' ®
j -E
Cislo Jméno Vstup Vystup Nastaveni
10 Vétveni 1:N 1.0 (32)_tlak agregatu.XTIO[4].18 0.0 POB 67.Input 0

0.1 POB 28.Input 0
11 Vétveni 1:N 1.0 (8)_pomocny signal_stav PLC.XTIO 0.0 (62)_Lamp_signal stavu PLC do
[1].18 stroje.XTIO[1].Q3
0.1 POB 27.Input 0
12 Vétveni 1:N 1.0 (15)_Jisti¢e ploSiny OK.XTIO[2].I7  O.0 (78)_jistice OK.XTIO[5].Q3
14 Negace 1.0 (1,2)_konc. polohy.XTIO[1].1112 0.0 POB 15.Input 0
15 Vétveni 1:N 1.0 POB 14.Output 0 0.0 POB 28.Input 1
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Cislo Jméno

27 Negace
28 OR

tlak SPAP.

Vstup Vystup

0.1 (83)_Lamp_bezp. kontakt

plosina.XTIO[6].Q4
1.0 POB 11.Output 1 0.0 POB 28.Input 2
1.0 POB 10.Output 1
1.1 POB 15.0utput 0

1.2 POB 27.0utput 0

LED signalizace:

e (32)_thak agregatu XTIO | w
o
;G 5| (74)_hazardni stav XTIO )
—sl :e.
——=
o2 o ooy X0 W e B LED signafzace
> s
| (83)_Lamp_bezp. korta
= (8)_pomocny signél_sta =t i | (52)_Lamp_signal stavu /.
+
|,
-
= (15)_Jistice plosing OK. Bt { u 1 | (78)_jstie OKXTIO[S].
s
3.3.2.7. skener S200
Cislo Jméno Vstup Vystup
46 Casovad 1.0 (7)_nouzovy stop ze stroje.XTIO[1].I7 O.0 POB 47.Input 0
zpozdéné
sepnuti
47 Detekce 1.0 POB 46.0utput 0 0.0 POB 48.Input 0
hrany
48 Casovad 1.0 POB 47.0utput 0 0.0 POB 79.Input 1
zpozdéné
vypnuti
68 Casovad 1.0 (8)_pomocny signal_stav PLC.XTIO 0.0 POB 69.Input 0
zpozdéné  [1].18
sepnuti
69 Detekce 1.0 POB 68.0utput 0 0.0 POB 70.Input 0
hrany
70 Casovad 1.0 POB 69.0utput 0 0.0 POB 79.Input 2
zpozdéné
vypnuti

71 Vétveni 1:N

72 Casovad
zpozdéné
sepnuti

73 Detekce
hrany

74 Casovad
zpozdéné
vypnuti

75 Casovad
zpozdéné
sepnuti

76 Detekce
hrany

77 Casovad
zpozdéné
vypnuti

78 AND

1.0 (11,12)_bezp. skener S200 sick.XTIO 0.0 POB 78.Input 2
[2].1314
0.1 POB 80.Input 1

1.0 (23)_ploSina dolu.XTIO[3].17 0.0 POB 73.Input 0

1.0 POB 72.0utput 0 0.0 POB 74.Input 0

1.0 POB 73.0utput 0 0.0 POB 78.Input 0

1.0 (24)_ploSina nahoru.XTIO[3].18 0.0 POB 76.Input 0

1.0 POB 75.0utput 0 0.0 POB 77.Input 0

1.0 POB 76.0utput 0 0.0 POB 78.Input 1

1.0 POB 74.0utput 0 0.0 POB 79.Input 3

0.0 (74)_hazardni stav.XTIO[4].Q3

Nastaveni

Nastaveni
Doba zpozdéni: 200 ms

Detekce hrany: pozitivni

Doba zpozdéni: 200 ms

Doba zpozdéni: 200 ms

Detekce hrany: pozitivni

Doba zpozdéni: 200 ms

Doba zpozdéni: 200 ms

Detekce hrany: pozitivni

Doba zpozdéni: 200 ms

Doba zpozdéni: 200 ms

Detekce hrany: pozitivni

Doba zpozdéni: 200 ms

SICK

Sensor Intelligence.
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Cislo Jméno Vstup
1.1 POB 77.0utput 0

1.2 POB 71.0utput 0

1.0 (25)_Reset.XTIO[4].11 0.0 POB 80.Input 0

1.1 POB 48.0utput 0

1.2 POB 70.0Output 0

1.3 POB 78.0utput 0

1.0 POB 79.0utput 0 0.0 POB 81.Input 0 Min. doba pulsu resetu: 100 ms
1.1 POB 71.0Output 1 0.1 Nepfipojen

79 OR

80 Reset

reset
SHENER 5200

Vystup Nastaveni

0.2 (63)_signalizace reset. XTIO[1].Q4

§ (25 ResetXTIOMIH

£ (Drouzovistoprostio—sl 4 s A sl

Y P33

= @ pomoen sond sta sl % Eosl ® msl

Y 1

- (23)_plodina cow XTIO[ m— il 72—

- (24)_plogina nahoru XTI

SR 1

== T s

g

¥

ok (1112)_bezo. skener 528

SHENER 5200

3.3.3.

24V
oV

3.3.3.1.

CPUO -10

Jmenovka

A1 CPUO[O] Napajeci zdroj

A2

Schéma propojeni
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SICK

Sensor Intelligence.

FX3-CPU000000

R5232
Al A2 1 2 3 4
RES RxD GND TxD
24V ov

Mapajeci 2doj
3.4. Vstupné / vystupni modul
3.41. XTIO[1]
3.411. Obecna informace
Koéd typu Sériové cislo Verze Verze Verze/Krok Adresa

software hardware
FX3-XTIO84002 1047 1467 V 1.13.0 0.00 1.2.0.70 V 1.xx 1
3.4.1.2. Vstupy
Rezim Nazev / Jmenovka ZAP.- VYP.- Sousledn
VYP. ZAP. ost [ms]

2 24V A 17 nwe Jednokanalovy NC (Jednokanalovy) / (7)_nouzovy - - -

- —t stop ze stroje
3 24V - 18 no Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (8) - - -

- - _pomocny signal_stav PLC
9 24V :E:. 13 E-I"_ Zamek (Dvoukanalovy) / (3,4)_Interlock Safety - - 3000

24V 4 _ Switch_vstupni dvefe
8 24V _j: M Ny Dvoukanalovy NC (Dvoukanalovy) / (1,2)_konc. - - 3000
24V = 12 _ polohy

3.41.3. Vystupy

Rezim

4 () Q1 |:|':|
5 _:'_I Q2 I:|':I
6 B) Q3 I:|':I
7 @ Q4 I:|':I

3.41.4. Napajeci zdroj

Nazev / Jmenovka
Zamek (Dvoukanalovy) / (60)_Interlock with
Locking_vstupni dvefe

Motorovy styka¢ (Jednokanalovy) / (61)_Motor
Hydraulika

Svétlo (Jednokanalovy) / (62) Lamp_signal stavu
PLC do stroje

Svétlo (Jednokanalovy) / (63)_signalizace reset
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Nazev / Jmenovka

SICK

Sensor Intelligence.

1 24V A1 XTIO[1] Napajeci zdroj
(VAR - A2
3.4.1.5. Schéma propojeni
L] i 2 3
. - -
[1.2]_konc. poloby  [3.4]_Interdock Safety [ _nouzovp stop  [B]_pomocni
Svatch_wstupni dvefe Ze strope signal_stav PLC
24V 24V 24V 24V 24V 24v
I
Fan L )\
o L o L
n 12 13 14 15 16 17 18
FX3-XT1084002
Al A2 a1 a2 Q3 a4
T T Ty Ty
24V oV ov ov oV ov
Mapajeci zdo [60] Intedock  [61] Motor [62] [63]
with Lockng_ Hpdaulka _Lamp sign_ _signalzace
1 =
5] - Y ®
4 5 [ ¥
3.4.2. XTIO[2]
3.4.21. Obecna informace
Kod typu Sériové cislo Verze Verze Verze/Krok Adresa
software hardware
FX3-XTIO84002 1047 1437 V 1.13.0 0.00 1.2.0.70 V 1.xx 2
3.4.2.2. Vstupy
Rezim Nazev / Jmenovka ZAP.- VYP.- Sousledn
VYP. ZAP. ost [ms]
2 24V - 11 wo Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (9)_povoleni - - -
T - otevreni dveri
3 24V - 12 o Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (10)_modul
T —_— krytovani aktivovan
4 24V - 15 wo Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (13)
T —_— _vysunuti plosiny
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5 24V

6 24V

7 24V

12 24V
24V

3.4.2.3.

8

9

10

11

3.4.2.4.

1 24V
ov

3.4.2.5.

Rezim
. 16 NY
e 7 e
. 18 na
- S
= 14 4

Vystupy

Rezim
s @ =
Ik Q2 E‘,:I
Lk Q3 E‘,:I
$h Q4 E‘,:I

Napajeci zdroj

&’F A1
B A2

Nazev / Jmenovka

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (14) - -
_zasunuti plosiny

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (15)_Jisti¢e - -
ploSiny OK

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (16)_Kryt - -
motoru plosiny

Dvoukanalovy NC (Dvoukanalovy) / (11,12)_bezp. - -
skener S200 sick

Nazev / Jmenovka
Ventil (Jednokanalovy) / (64)_hydraulika ventil
nahoru

Ventil (Jednokanalovy) / (65)_Hydraulika ventil
nahoru-pomale

Ventil (Jednokanalovy) / (66)_hydraulika ventil dolu

Ventil (Jednokanalovy) / (67)_hydraulika ventil
dolu-pomalu

Nazev / Jmenovka
XTIO[2] Napajeci zdroj

Schéma propojeni

SICK

Sensor Intelligence.

Sousledn
ost [ms]

3000
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2

3

= =

[9]_povoleni (10)_modul

otevieni dven  knovani akb_

24v 24v

12 4 5

:ﬂ: = =

(11.12] bezp. (13 vyeurwti  [14] zasunub
skener 5200 sick plosiny plosiny

24V 24V 24y 24v

SICK

Sensor Intelligence.

b 7
= =
[15] Jisbie [16]_Kryt
plogrw OK.  moton plosrw
24V 24y

11 12 13 14 15 16 17 13
FX3E-XT1084002
Al A2 a1 Q2 Q3 o4
T i T T
24v ov ov ov ov ov
Mapajeci zdo [64] [65] [66] [67]
_hydraulka_ _Hypdaulka_ . _ hydraolka_  hydraolka_
1 Ll el Lol Ll
L] s 10 11
3.4.3. XTIO[3]
3.4.31. Obecna informace
Kéd typu Sériové Cislo Verze Verze Verze/Krok Adresa
software hardware
FX3-XTIO84002 1047 1431 V 1.13.0 0.00 1.2.0.70 V 1.xx
3.4.3.2. Vstupy
Rezim Nazev / Jmenovka ZAP.- VYP.- Sousledn
VYP. ZAP. ost [ms]
2 24V - 13 no Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (19)_PloSina - - -
T —_— nahofe
3 24V - 14 no Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (20)_PloSina - - -
- —_— dole
4 24V - 15 wo Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (21)_PloSina - - -
T - zasunuta
5 24V - 16 no Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (22)_PloSina - - -
T - vysunuta
6 24V - 17 wo Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (23)_ploSina - - -
T —_— dolu
7 24V - 18 no Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (24)_ploSina - - -
T —_— nahoru
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3.4.3.3. Vystupy

Rezim Nazev / Jmenovka

8 L Q3 I:‘,:I Motorovy styka¢ (Jednokanalovy) / 70_reverzace
—rI leva
9 L Q4 I:‘,:I Motorovy stykac¢ (Jednokanalovy) / (71)_reverzace
- prava
10 = Q1 Motorovy styka¢ (Dvoukanalovy) / (68,69)_Motor
~ Q2 plogina

3.4.34. Napajeci zdroj

Nazev / Jmenovka
1 24V A1 XTIO[3] Napajeci zdroj
oV = A2

3.4.3.5. Schéma propojeni
2 K] 4 5 G ¥

= = = = = =

(19] Plofna [20] Pldna [(21] Plofna  [22] Plodna (23] pldna  [24] plofna
nahore dole Zasumia yisunuia dolu nahoru

24v 24v 24v 24v 24v 24v

FX3-XT1084002

Al A2 a1 g2 o2 o4
% :
24V v v ov ov v
Mapajeci adioy [68.69]_Motorploina 70 _reverzace [¥1Lreverzace
leva prava

1 1 L

y = =

10 g 9

3.4.4. XTIO[4]

3.4.4.1. Obecna informace

Kéd typu Sériové cislo Verze Verze Verze/Krok Adresa
software hardware

FX3-XTIO84002 1047 1461 V 1.13.0 0.00 12070V 1xx 4
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3.4.4.2.
2 24V
3 24V
4 24V
5 24V
6 24V
7 24V
8 24V
9 24V
3.4.4.3.
10
11
12
13
3.44.4.
1 24V
ov
3.4.4.5.

Vstupy

< 1 wo

=

=
=
=
=

=

Vystupy
Rezim
h Y
=T
y o
y o

Napajeci zdroj

A1
= A2

Nazev / Jmenovka ZAP.- VYP.-
Reset (Jednokanalovy) / (25)_Reset - -

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (26)_hladina - -
agregatu

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (27) - -
_otevfeni vstupnich dvefri

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (28) - -
_otevfeni dveri obsluhy

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (29) dvefe - -
ploSiny mozno oteviit

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (30)_vstupni - -
dvere ploSiny mozno otevfit

Jednokanalovy NO (Jednokandlovy) / (31)_vysuv - -
plosiny povolen

Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (32)_tlak - -
agregatu

Nazev / Jmenovka
Motorovy styka¢ (Jednokanalovy) / (72)_B1

Motorovy styka¢ (Jednokanalovy) / (73)_B2
Svétlo (Jednokanalovy) / (74)_hazardni stav

Svétlo (Jednokanalovy) / (75)_signalizace
zasunuto

Nazev / Jmenovka
XTIO[4] Napajeci zdroj

Schéma propojeni

SICK

Sensor Intelligence.

Sousledn
ost [ms]
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2 3 4 5 6 7 L 9

o
_I‘ = = = = = = =
=

(25)_Reset [26] hladna (27] olevieni (28] otevieni [29] dvefe [30] vshupni  (31] visuv [32] Hak
apeqga  vstiupnich dv_ dven obshihw ploiny moZ _ dvere ploin_ ploiry povo_  agegalu

24V 24v 24v 24v 24v 24v 24y 24v

FX3-XT1084002

Al A2 a1l Q2 o2 o4
T Lrd i i
24V oV ov ov ov v
MHapajeci zdioj [(721_B1 [F3)_ B2 [74] harardn [75]
stav __signalzace_
1 ]
- - ) )
10 11 12 13
3.4.5. XTIO[5]
3.4.51. Obecna informace
Kéd typu Sériové Cislo Verze Verze Verze/Krok Adresa
software hardware
FX3-XTIO84002 1047 1456 V 1.13.0 0.00 12.070V1ixx 5
3.45.2. Vstupy
Rezim Nazev / Jmenovka ZAP.- VYP.- Sousledn
VYP. ZAP. ost [ms]
2 24V - 13 no Jednokanalovy NO (Jednokanalovy) / (35) - -
T - _pomocny kabina dole
7 24V 11 E-I"_ Zamek (Dvoukanalovy) / (33,34)_Interlock Safety - - 3000
24V 2 _4 Switch_dvere obsluha

3.4.5.3. Vystupy

Rezim Nazev / Jmenovka

3 (= Q1 E::I Zamek (Dvoukanalovy) / (76)_Interlock with
Locking

4 @ Q2 I:‘,:I Svétlo (Jednokanalovy) / (77)_SIGNAL OVLADANI
DVERI VSTUP
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Rezim Nazev / Jmenovka

5 Q3 Svétlo (Jednokanalovy) / (78)_jistice OK
’ =

6 Q4 Svétlo (Jednokanalovy) / (79)_Ovladani dvefi
@ E::I obsluha

3.454. Napajeci zdroj

Nazev / Jmenovka
1 24V A1 XTIO[5] Napajeci zdroj
oV mx A2

3.4.5.5. Schéma propojeni
7 2

= e

[33.34] Intedock  [35] pomocri
Salety Switch dve_  kabina dole

24v 24V 24v

SICK

Sensor Intelligence.

m 12 13 14 15 16 I7 |
FX3E-XT1084002
Al AZ a1 Q2 Qa3 4
L L 7 7
24V oV ov ov ov ov
Mapajeci 2doj [76] Intedock. [77] SIGHNAL  [78] pshce 73]
wath Lockng OVLADANI _ 1] 4 _DOvladani d_
1 P
0 @ | ®
3 4 5 b
3.4.6. XTIO[6]
3.4.6.1. Obecna informace
Kéd typu Sériové Cislo Verze Verze Verze/Krok Adresa
software hardware
FX3-XTIO84002 1047 1468 V 1.13.0 0.00 12070V1xx 6

3.4.6.2. Vystupy
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Rezim

Q1|:::|
Q2|:::|
Q3|:::|
Q4|:|':I

3.4.6.3. Napajeci zdroj

G G

1 24V A1
oV == A2

Nazev / Jmenovka
Svétlo (Jednokanalovy) / (80)_Lamp_signalizace
dveri ok

Svétlo (Jednokanalovy) / (81)_Lamp_signalizace
dvere obsluhy ok

Svétlo (Jednokanalovy) / (82)_signalizace scaner

Svétlo (Jednokanalovy)/ (83)_Lamp_bezp. kontakt
plosina

Nazev / Jmenovka
XTIO[6] Napéjeci zdroj

3.4.64. Schéma propojeni

F F P P Py P F P
e g o — — — — —
" 12 13 14 15 16 17 18
FX3-XT1084002

Al A2 a1 Q2 a3 Q4
24V OV ov ov ov ov
Napajeci zdroj (80) (81) (82) (83)

1

_Lamp_sign_ _Lamp_sign_ _signalrace_ L amp bez_

) Y o y

2 3 4 5
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